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1) Um sensor cuja imagem da cena é formada pela agquisigdo
sequencial da energia refletida de Areas adjacentes
correspondentes a cada pixel & denominado de sensor:

{a) de gquadro.

{B) radiométrico.

{C) de ndo-varredura.
{D) de varredura.

{B) fotografico.

2) Considere que em um mapa de escala 1:450 delimita-se uma
regido de 70cm” . Oual & o valor real dessa drea no terreno?

(A) 31,5 m°

(B) 141,7 w
(C) 1.417,5 m°
(D) 2.892,8 m
(E) 28.928 m°

3) A respeitc de azimuteg, assinale a opgd@o INCORRETA.

(A) O valor de um azimute pode variar de 0° a 360°,

(B) Cs valores do azimute diretc e do contra-azimute diferem
entre g1 de 360°.

(C) Teda linha tem dois azimutesg (o direto e o inverso ou
contra-azimute) .

(D) Cs azimutes g8c referidos como verdadelros, magnéticos
ou arbitrdrios, dependendo do meridianc utilizado.

(E) Em topografia, a direg8o de uma linha & descrita pelo
dngulc horizontal que ela faz com uma linha ou direcgdo
de referéncia.

4) Em CGeodésia, dentre as diversas grandezas envolvidas com as
superficies do Geoide e do Elipscide, destaca-se o desvio da
vertical que é definido como:

{3} a distlncia entre o geoide e o elipscide, contada sobre
a normal do elipsoide.

{(B} o raio de curvatura entre a grande normal e a peqguena
normal do elipscide.

(C) o &ngulo formade entre o plano do horizonte local e a
normal do geoide.

(D) o &ngulo formado entre a vertical do geoide e a normal
do elipsocide.

(E}) o &ngulo diedro formado entre a normal do elipscide e o
azimute astrondmico do datum utilizado.
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5) Em Sigtemas de Informacgdes Gecgraficas, normalmente og dados
de &reas (por exemplo, dos municipios, estados ou regides)
g3o apresentados scb a forma de um mapa colorido, que indica
o padrio de um determinado fenbfmeno nagquele espago.
Entretanto, nem sempre os valores observados sdo suficientes
para a andlise desse fenlmenc. Para tratar essa questao,
existem técnicas de andlige espacial de dados agregados por
Adreag. Sendo assim, & correto afirmar gque a abordagem Jque
supde que ag Areas gdo diferenciadas e dque possuenm
caracteristicas préprias é denominado de modelo esgpacial

discreto.
continuo.
limitado.
irregular.
egtendido.

(
(
(
(
(

HYd o

6) Na pratica quando se trabalha com nivelamento utiliza-se
como superficie de referéncia o plano horizontal ao invés do
gedide. Ao ge adotar o plano horizontal como superficie de
referéncia comete-se um erro denominado

erro de horizontalidade.

efeito da excentricidade.
efeito da colimagdo horizontal.
erro de egfericidade.

erro de refracgdo.

WHOoNnw®

7) 0 procesgso de visada com duas posigdes da luneta, no qual as
leituras s3o tomadas c¢om a luneta em posigdo normal e na
posigdo invertida visa reduzir erros:

(A) de refracgdo horizontal e vertical.
(B} grosseiros.
(C) no calculo da altura do instrumento.
(D} gigtemiticos.
{(E) naturais.
8) 0 método de célculo de é&reas utilizado pela maioria dos

programas computacionais, conhecido também como método de
Gauss, &€ denominado de:

(A) método de coordenadas.

{B) metodologia das meridianas duplas.

{C) método da bissetriz.

(D) métodco dasg distincias paralelas duplas.
{BE) procegso modificado de Simpson.

Prova : Azul Concurso : CP-QC/2013
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9) Em relacdo aos métodos de posicionamento dos Sistemas de
Navegagdo por Satélites (GNSS) pode-se afirmar que:

(A)

10) 0O si
eixo
assi

55588

11) Cons

para se obter uma boa acuridcia na determinagio de uma
posgicdo no método de posicionamento por ponto, deve ser
empregada a técnica da simples diferenca de fase.

o método de posgicionamento por ponto preciso é empregado
para aplicagdes gue regquerem a determinagdo da posgigio
em tempo real e baixa acuracia.

a acurdcia da posgicdo no método do posicionamentoc por
ponto gimples sofre melhora significativa conforme se
aumenta o tempo de coleta dos dados.

o método de posicionamento por ponto em gue 880 emprega-
das ag efemérides precisas e as corregdes dos reldgios,
com dados da fase da onda portadora & denocminado posi-
cionamentc por ponto preciso.

no método de posicionamento relativo estédtico o periodo
de ocupagdo das estacles é relativamente longo, para
posgibilitar fixar a cbservavel pseudedisténcia.

gftema Universal Transversga de Mercator (UTM) aoc longo do
leste-ceste apregenta redugdes e ampliagdes. Sendo
m, & correto afirmar que

reducdo minima & de 90,9996 no meridiano secante.
maior erro em cada fuso é de 1:2.500.

ampliacgdo é de 1,001 no meridiano secante.
ampliacdo madxima ocorre no meridiano secante.
reducdo maxima &€ de 00,9996 no meridiano central.

S ORI O

idere gue em uma estacdo total instalada num pontc A de

cocrdenadas X= 500.000,00m e Y= 10.000,00m vigou-ge um ponto
B num azimute de 225°00' e numa distincia de 300 mts. Assi-

nale

Dado

CEREE

Prova
Profissdo

a opgdo que corresponde as ccordenadas do ponto B.
N2/2 = 0,707

X= 499,787,900 m ; Y= 9.787,50 m
X= 499.787,90 m ; Y= 10.212,10 m
X= 499.887,90 m ; Y= 9.787,90 m
X=500.212,10 m ; Y= 9.787,10 m
X=500.212,10 m ; Y= 9.787,20 m
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12) Analise a figura a seguir.

Na figura acima, a superficie terrestre estd representada
segundo qual tipo de projegdo cartografica?

{A) Plana equatorial.

{B) Plana horizontal.

{C) Cilindrica transversa.

{D) CBnica transversa.

{F) Cilindrica horizontal.
Prova : Azul
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13)

14)

15)

Prova
Profi

Qual dos fatores abaixo NAO interfere na resolucd3o espacial
de um gistema fotogrdfico?

(A) Distdncia focal.

(B) Disténcia do objeto a ser fotografado ao sensor.
{C) Caracteristicas do filme utilizado.

{D) Escala da foto.

{E) Intervalc entre as cenas.

Com relacgdc &as observaveis dosgs Sisgtemas de Navegagdo por
Satélites (GNSS), pode-se afirmar que:

(A) duas gdc as observaveis bésicas: a pseudodistincia a
partir da fase portadora; e a fase dos cddigos.

{(B) a observavel pgeudodigténcia & igual a razdo da veloci-
dade da 1luz no vacuo e o tempo de propagagdo do sinal
entre satélite e receptor.

(C) a observavel fase da onda portadora € bem mals precisa
que a pseudodistincia, sendo basica para a maioria das
atividades geodésicas.

(D) a fase da onda portadora é dividida em dois cddigos
peseudoaleatdrios denominados W e Y.

(BE) 86 apds a desgativagdo da técnica de criptografia das
observaveis €& gque o cbddigo P, da observavel pseudodis-
tincia, pode ser utilizado pelo piblico civil.

Durante a fase de implantacdo do Sistema de Posicionamento
Global (GPS), esperava-se que a acuridcia do posicionamento
utilizando pseudodistincias a partir do cédigo C/A fosse da
ordem de 400m. No entanto, testes realizados mogtraram
acurdcia em torno de 20 a 40m. Qual & o nome do programa
designado para degradar a gualidade do posiciocnamento no
GPS7?

ZA
SA

CEREE

AS
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16) Qual é o tipo de arquitetura de um Sistema de Informagdes
Geograficas (SIG) cuja principal vantagem € a utilizagdo dos
recursos de um SGBD (8istema Cerenciador de Banco de Dadesg)
para controle e manipulagido de objetos esgpaciais, que mantém
a integracdo entre a componente espacial e a alfanumérica?

Dual.
Relacional.
Bspacial
Matricial.
Integrada.

HOQwWy

17) Em vrelagdo ao nivel de coleta {ou nivel de aguisicdo), os
gistemas sensores podem ser classificados em:

suborbital, orbital e extraorbital.
terrestre, suborbital e orbital.
aéreo, suborbital e orbital.
terrestre, aéreo e espacial.
gsuborbital, orbital e espacial.

EEREE

18) Em relacdo ao Sistema de Posicionamento Global (GPS), assina-
le a opgdo gque NAO apresenta um Método de Posicionamento.

Estatico rapido.
FGPS.
Cinematico.
Relativo.

DGPS.

WoAW»

19) O ruido conhecido por SPECKLE, normalmente presente em
imagens de radar, & causado:

(A) pela absorgio da radiagdo na faixa do infravermelho pro-
ximo.

(B) pela reflex3o da radiagdo na faixa do visivel na super-
ficlie terrestre.

(C) pelo retroespalhamento da luz que chega ao sensor.

(D) pela interagdo da radiagdo na faixa de microondas com os
alves do terreno.

(E}) pela refracdo da luz na lente do sensor.

Prova : Azul Concurso : CP-QC/2013
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20)

21)

22)

Prova
Profi

Na Cartografia Ndutica, a loxodromia € representada com uma
linha reta, de modo gque essa reta forme com as transformadas
dos meridianos um angulc constante e igual ao seu azimute.
Qual é a projecio que satisfaz essa exigéncia?

Projecgdo Cilindrica Eguivalente.
Projegao de Mercator.

Projegao de Lambert.

Projegdo Equivalente de Mollweide.
Projegdc Eguivalente de Bonne.

Honww®

Seja um ponto P posicionado gobre um elipsoide, & correto
afirmar que a latitude geodésica deste ponto & definida
como ©

(A) &ngulc formado entre a normal do ponto P e o meridiano
de Greenwich.

(B) arco de meridiano formado entre a vertical no ponto P e
o plano do equador do elipsoide.

(C) arco de paralelo formado entre o meridiano de Greenwich
e 0 meridiano que passa em P.

(D) &ngulo diedro formado entre a wvertical no ponto P e o
plano do meridiano de Greenwich.

(B) Angulo formado entre a normal do ponto P e o plano do
equador do elipsoide.

Qual & o tipo de implementagdc de um SCBD {(Sistema
Gerenciador de Banco de Dados) que registra fatos de acordo
com o tempo de ocorréneia do evento, possibilitandce uma
recuperacdo de histdérico, porém, ndo recuperando o instante
em que os dados foram ingeridos no banco de dados?

SGBD estético.

SGBD de tempo de wvalidade.
SGBD de tempo de trangagdo.
SGBD bitemporal.

SGBD atemporal.

Hoaw®

Azul Concurso : CP-QC/2013
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23) Sabe-ge que em modelagem dinfmica, sdc utilizados diferentes
tipos de modelos para descrever a evolugdo de padrdes
egpaciais de um gistema aco longe do tempo. Cadeias de
Markov, modelog logisticos de difusdc e modelos de regressdo
fazem parte de que tipo de modelos?

(A) Empiricos.

(B) Deterministicos.
(C) De Sistemas.

(D) Egtimadores.

(E) Exploratdrics.

24) Analise a figura a seguir.

WIVEL NE CINZA
3

TYEEMELHO (z55.0.,0)

AMAAELD (255 ZE5 .0}

MAGENITT
{zeE.0.255)

/ preto
2000003

/ YERBE {0, 255,0)
HIVEL DE GINZR

NIYEL OF CiNZk

CIANE {0 255 _ZE55)

MAFEAMENTD
OA EFTLUGOCOR

Segundo Brito e Filho (2007), nos sistemas de impressdo, as
cores complementares sdo tomadas como basicas, onde as cores
primarias passam a ser formadas pela combinagdo das
complementares. Este sistema & apresentado no cubc acima e é
representado pelag cores:

(A) vermelho, azul, prete e verde.
(B} ciano, magenta, vermelho e preto.
(C) magenta, amarelo, verde e preto.
(D) vermelho, verde, azul e branco.
(E) clano, magenta, amarelo e preto.
Prova : Azul Concurso : CP-QC/2013
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25)

26)

27)

Prova
Profi

-

Sabendo que o Azimute de uma diregdo A-B € 135°35' , qual é
o Rumo da direcdo B-AZ?

(A} 44°25' SE
{B) 44°25' SW
(C) 44°25' NW
(D) 135°35' SW
{(E) 135°35' NE

O Programa CBERS {(China-Brazil Earth Resources Satellite)} &
um programa de cooperagdo técnica na Area espacial, criado
em 1988, para o desenvolvimento de satéliites com vistas a
obgservacio e coleta de dadog ambientals. Em relagdo a esse
programa, & correto afirmar gque o8 satélites CBERS-1 e
CBERS-2, langados regpectivamente em 19%% ¢ 2003, possuem
igualmente, sengoreg dog tipos:

(A) SAR (Synthetic Aperture Radar), CCD (Charge Coupled
Device e IR-MSS ( Infrared Multispectral Scanner
Subsystem) .

(B) SAR (Synthetic Aperture Radar), CCD (Charge Coupled
Device) e WFI {Wide Field Imager).

(C) CCD (Charge Coupled Device), IR-MSS(Infrared Multispec-
tral Scanner Subsystem) e WFI (Wide Field Imager).

(D) HRV (High Resolution Vigible), IR-MSS (Infrared Multis-
pectral Scanner Subsystem) e WFI (Wide Field Imager).

(E) SAR (Synthetic Aperture Radar), HRV (High Resolution
Vigible) e CCD (Charge Coupled Device).

A representacio da superficie da Terra sobre uma superficie
desenvelvivel acarreta deformagdes. Nas Projegdes Cilindri-
cas Conforme, qual condigdo é conservada:

(A) O coeficiente de deformagidc trangversal é igual ao coe-
ficiente de deformagdo meridiana.

(B} © coeficiente de deformagdo meridiana & igual a um.

(C) O coeficiente de deformacgdo transversal € igual a um.

(D} O coeficiente de deformacdo transversal & igual aoc coe-
ficiente de deforma¢do meridiana gue &€ igual a um,.

(E) O coeficiente de deformagdo superficial & igual a um.

Azul Concurso : CP-QC/2013
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9/17




28) O Sistema Geodésgico Brasileiro (SGB), como gqualquer outro
Sistema Geodésico de Referéncia, pode ser dividido em duas
componentes, que sdo:

data horizental e vertical; e rede de referéncia.
data vertical e gedide.

desvio da vertical e excentricidade.

ondulagdo Geoidal e desvic da vertical.

data horizontal e altitude geométrica.

(
(
(
(
(

H O nww

29) Considerando a Terra esférica e conhecendo-se os coeficien-

_ dm
tes de deformagdo meridiana Rdb e transversal
mAa
& =
( RSend ), a Lei Geral da Projecdo Cénica Normal Eguivalen-

te em fungdo do raio R da esfera modelo, da colatitude &,
do coeficiente de reducio n e da constante de integragdo ¢,
pode ser apresentada de acordo com gual das alternativas

abaixo?

(&) = II—2F;.2.COSS+C
n

(B) m_—ZRg_CGSE-l-C

M

—2R? SenS te
s —_—

M

(D) = RCos& 4+
\ n
(5) = F—R?Cb55+c
2

30) Assinale a opcgdo gue apresenta os tipos de dados utilizades
em geoprocesgamento.

(<)

(n) Pontuals, cadastrais, textuais, redes e imagens.

(B) Cadasgtrais, imagens, modelos numéricos de terreno, tex-
tuais e pontuais.

(C) Tematicos, cadastrais, redes, modelos numéricos de ter-
reno e imagens.

(D) Textuais, temiticos, imagens, superficies e pontuais.

{F) TemAticos, textuais, redes, modelos numéricog de terreno
e guperficies.

Prova : Azul Concurso : CP-QC/2013
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31) O erros conhecidos como STRIPING, gque eventualmente ocorrem
nas imagensg, sdo caracterizados por:

A) presenca de pixels claros em regifes escuras da imagem.

(B) distorgdes causadas pelo relevo.

C) pixels de tamanhos alterados em algumas regides da
imagem.

{D) falta de gecrreferenciamento da imagem.

(BE) bailxo contraste em determinadas regicdes da imagem.

32) Atualmente os televisoresg permitem a visualizagdo 3D através
de o6culos que utilizam a técnica de estereoscopia. Qual & o
principio utilizado nos &culos com filtros de cores comple-
mentares em cada lente?

{A) Anaglifo.

{B) Polaroideg ativos.
{C} Polarcides passivos.
(D) Cintilamento.

{E) DISFPLAY GLASS.

33) Seja uma poligonal aberta de vértices A, B e C. Sabendo que
o Azimute da direg8oc A-B & 137°36' e gue o angulc ABC &
80°49', gual é o Azimute da diregdo C-B?

3ge2q!

1z2g°25!
141e35!
218=25"
231°35!

HOdaoW®

34) Sabe-se que o relevo influencia na escala da fotografia
aérea, reduzinde a sobreposig¢dc longitudinal e redugdo da
drea de reconhecimento. Para golucicnar este problema deve-

se

(A) variar a inclinacido da aeronave.

(B) aumentar a velocidade da aeronave em grandeg altitudes.
(C) fixar o tempo de exposigdo das fotografias.

(D) wvariar a altura de voo da aeronave ou a digtincia focal

da cémara.
(E) aumentar a distlncia entre as faixas fotogramétricas.

Prova : Azul Concursc : CP-QC/2013
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35) Como se denomina o satélite, inicialmente de uso militar, que
foci  langado em 1999 e operado pela empresa Space Imaging,
gue gera imagens com resolugdc espacial de até 1 metro?

(A} LANDSAT -7

(B} SEOT-6
{C} IKONOS
(D} JERS-1

(B} QuickBird

36) De modo geral, dados espaciais pontuais, para gue sejam
utilizados de forma efetiva em Geoprocessamento, devem ser
trangformados em gsuperficies interpoladas para que

representem o fendmeno de forma realista. Uma das abordagens
utilizadas na interpcolagdo dog dados, diz respeito aos
modelos egtatisticeos de efeitos locais e globais, conhecidos
como Krigagem. Assinale a opgdo gue NAO apresenta uma
carcacteristica desse tipo de modelo.

(A} Interpolagio estatistica da superficie.

(B} Anadlise exploratdria dos dados.

(C)} Aplicacio de matriz de covaridncia espacial para definir
pesos ds amostras.

(D} Pesos definides como o inverso do quadrado da disténcia
gue separa o valor interpcolado dos cbservados.

(E) Modelagem da estrutura de correlag@o espacial.

37} Em se tratando dos erros sigteméticos que afetam o posicio-
namento por satélites é correto afirmar que:

(A) o método tradicional para corregdo do erro nos reldgios
é através da aplicagdo do filtro de Kahman.
(B) a correcgio devida & refragdo troposférica independe da

densidade da atmosfera.

(C) o erro denominado multicaminhamento pode ser corrigido
utilizando a técnica da tripla diferenga de fase.

(D} os erros nas efemérides transmitidas dos satélites sd&o
controlados e podem chegar a até 10 metros.

(E) a correcdo devida & refragdo ionosférica varia wmuito com
a frequéncia do sinal eletromagnético que atinge a io-
nosfera.

Prova : Azul Concurso : CP-QC/2013
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38)

39)

490)

Prova

Qual & a transformagdo que deve ger realizada sobre imagens
para se obter ortoimagens?

Ortorretificagdo.
Aerotriangulacio.
Fototriangulagdo.
Orientagdc Interior.
Calibracao.

R

Analise ag afirmativas abaixo.
Em relagdo & clagsificagdo dos sistemas de projegdes carto-
graficas pode-ge afirmar que:

I - guanto ao método de construgdo, as projeg¢des sdo
classificadas como: geométricas, cilindricas e gnomd-
micas.

IT - quanto ao ponto de vigta, =8o clagsificadas em: gnomd-
nica, estereogridfica e ortografica.

III- a projecdo cilindrica equatorial conforme & denominada
de projegdo de Mercgator.

IV - quanto &s propriedades, as projegdes podem ser: equi-
distantes, equivalentesg, conforme e afilaticas.

V - as projegdes convencionals g8o construidas com base em
leis matematicas.

Assinale a opgdo correta.

Apenas a afirmativa III é verdadeira.

Apenas as afirmativas I, III e V s3oc verdadeiras.
Apenas as afirmativag II, III e IV sdo verdadeiras.
Apenag a afirmativa V & falsa.

-

Apenas a afirmativa T é verdadeira.

R

Qual é a equagido bésgica da fotogrametria gue relaciona os
parametros da orientacdo exterior, as coordenadas
fotograficas de um ponto e as coordenadas tridimensionais do
mesmo pontc no gistema referencial do terreno ou do espago-
objeto?

Prcjetiva.
Colinearidade.
Fototriangulagdo.
Afim.

Crtogonal.

CEREE

Azul Concurso : CP-QC/2013
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41) Qual das opgdBes a segulr apresenta as caracteristicas
regoclucido dos sensores ndo-fotogriaficos imageadores.

(A}
(B}
(C}
(D}
(E)

42) A

Egpectral, espacial, temporal e radiométrica.
Egpectral, geométrica, temporal e linear.
Egpectral, linear, temporal e espacial.
Geométrica, tempcral, radiométrica e linear.
Egpectral, linear, temporal e radiométrica.

de

escala de um mapa é de 1:50.000, mediu-se uma disténcia
entre dois pontos no mapa de 20 mnmilimetros. Qual & a
disgtincia entre esgses doig pontos no terrenc?

(A) 50m
{(B) 100m
(C} 500m
(D} 1.000m
(B} 5.000m
43) Em fotogrametria, frequentemente, existe a necessidade de
determinagdo das coordenadas de alguns pontos no
terreno. Porém, ds vezes, o custo e ¢ acesso a esses pontos
inviabilizam essa operagac. O processo de determinagédo
destas coordenadas sobre as fotografias é denominado:
{A) orientacgdo relativa.
{(B) orientacgdo absoluta.
(C) geoprocessamento.
(D} fototriangulacdo.
(B} reamostragem.
44) oQual €é a altura de um prédio observado por estereoscopia,

onde a altura de voo &€ 1km, a dist8ncia do pento principal
topo do prédio & de 5cm e a distdncia do ponto principal
4 base do prédio & de 4,8cm?

ac

(A)
(B)
()
(D)
(E)

Prova

20m
40m
42m
80m
83m

Azul Concurso : CP-QC/2013
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45)

46)

47)

Prova
Profi

Quando se executa um nivelamento, o procedimento de se
estaciconar o nivel em disténcias de REé e Vante
aproximadamente iguaig visa minimizar:

(2} o erro de ndc paralelismo dos eixos principal e secunda-
rio.

(B) a refragdc da troposzfera.

(C) o erro de colimagdo horizontal.

(D) o erro de leitura do vernier.

(B} os erros de refragdo atmeosférica e curvatura da Terra.

Qgual & a esgstrutura de dados que supde gque o espago pode ser
tratado como uma superficie plana, onde cada célula estéa
asgocliada a uma porcgdo do terreno, podendo ser utilizada
para repregentar diversos tipos de informagdes?

Malha triancgular.
Vetorial.

Matricial.

Conjunto de pontos.
Conjunto de igolinhasg.

(
(
(
(
(

HO 0w

-

Sabendo que o Azimute Magnético da diregao A-B & 210°19' e
que a declinacic magnética no local & 18°25'E, qual & o
azimute verdadeiroc de B-A?

11°54"
48°44"
68°44"
191°54"
228¢44!

HUNw®
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48)

49)

Prova
Profi

Sabe-se que diversos fendmenos espaciais, como por exemplo,
estudos climatoldgicog, =30 inerentemente dindmicos, e que
repregentagdes estdticas comumente utilizadas em Sistemas de
Informagdes Geograficas (SIG) ndo sdo apropriadas para sua
representagdo. Nesgse contexto, a modelagem dindmica busca
representar um processc do mundo real em gue sua ocorréncia
muda constantemente no espago e no tempo. Segundoe DRUCK et
al (2002), qual das opgdes abaixo apresenta os requisitos
para a modelagem dindmica em um SIG?

(A} Espago, vizinhanca, tipo de fendmeno, fungdo de tran-
sigdc e tempo.
(B} Espago, vizinhanga, tipo de fendmeno, periodicidade e

sistema.

(C} Espago, tipo de fenbmeno, pericdicidade, tempo e siste-
ma.

(D} Espago, vizinhanga, fungdo de transigao, tempo e siste-
ma.

(B} Vizinhanca, fungi3o de transigdo, tipo de fendmeno, pe-
ricdicidade & tempo.

Com relacdo aos meridianos e paralelos na projegdo
cartografica plana polar & correto afirmar gue os:

(A} meridianos serdo representados por linhas retas concor-
rentes no polo e os paralelos serdo circunferéncias con-
céntricas no polo.

(B) paralelcs ser3o representados por linhas retas concor-
rentes no polc e os meridianos serdo circunferéncias
concéntricas no polo.

(C) meridianos e os paralelosg serdo representados por linhas
retas concorrentes no polo.

(D} meridianos sgerdo representados por linhas retas concor-
rentes no equador e o8 paralelos serdo circunferéncias
concéntricas no eguador.

(E} paralelosg serdo representados por linhas retas concor-
rentes no equador e og meridianos serdo circunferénciasg
concéntricas nc equador.
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50) Em relag8o a resolucgdo espacial da fotografia aérea, assina-
le a opgdc INCORRETA.

Prova
Profissado

Quanto maior a regolugdc de uma imagem analdgica, maior
o contragte.

Quanto mencr o tamanho do pixel, maior a resolugdoc.

A resclugdo da imagem digital & o triplo da resolug¢do da
imagem analdgica.

Quanto maicr a quantidade de tonalidades, maior a reso-
iugdc radiométrica.

Ura imagem de 1500dpi tem maicr regolugdo gque a de
1200dpi.
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